¢
S DOPPELTETRODE

geeignet flir Frequenzen bis etwa 500 MHz

f f
fo X Ansicht
—‘Ng von unten
max.492 |
Mafie in mm
Fassung ......... .. ittt R Feg 3
AnodenanschluBklemmen...........ovvtiunnnnnnn.. R& Kfl 09
Gewicht der Rohre (netto) ........................ ca. 60 g
Gewicht mit Spezialverpackung.................... ca. 165 g
Abmessung der Spezialverpackung:............ 165 x 85 x 90 mm
Austauschbare Typen:............ QQE 06/40, C 144, CV 2797,

QQV 06-40 A, 5894, AX 9903, SRS 4451
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ALLGEMEINE DATEN ﬂléﬂs

RS 1009 ROHREN

Aufbau und Anwendung l

Die RS 1009 ist eine strahlungsgektthlte Doppeltetrode mit innerer Neutra-
lisation zur Verwendung als HF -Verstirker, Oszillator, Modulator, Fre-
quenzvervielfacher und Impulsmodulator geeignet.

senkrecht, Sockel oben oder unten;
waagrecht, Anodenanschlisse in einer waagrechten Ebene.

Kithlung

Durch Strahlung. Hbchstzuldssige Temperatur der Anodendurchftthrungen
200 °C, die der Stifte am Rohrenboden 180 ©C. Bei Betrieb der R8hre mit
Frequenzen oberhalb 150 MHz ist ein schwacher Luftstrom auf Kolben und
Anodenanschliisse erforderlich.

Heizung
Ug = 6,3V bzw. 12,6 V
Ig = 7 1,8 A bzw, 0,9 A
Heizart: indirekt
Kathode: Oxyd
je System
rg2g1 = 8,2
S = 4,5 mA/V bei Ip = 30 mA

je System in Gegentaktschaltung

Ce = 10,5 pF Ce = 6,7 pF
Ca = 3,2 pF C, = 2,1 pF
Cg1a < 0,08 pF
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ulénu HOCHFREQUENZVERSTARKER
ROHREN C-Betrieb, Dauerbetrieb
Beide Systeme in Gegentaktschaltung

f = 250 500 MHz
U, = 750 600 v
N, = 2x60 2x50 w
Ug2 = 300 300 v
Ugy = -175 -175 v

I = 2x110 2x110 mA
Ig1 = 2x5 2x5 mA
Rgy = 50 50 K
Qa = 2x20 2x20 w
Qg2 = 7 7 w
Ugye = 100 100 v

f = 200 250 430 500 MHz
Nan = 90 85 66 60 w1
U, = 600 750 520 500 V
Ugz = 250 250 250 250 V
Ugs = -80 -80 -80 - v
Rg1 = - - - 20 Kk
Ugi-gis = 200 250 - -V
Ia = 2x100 2x80 2x100 2x100 mA
IgZ = 16 17 18 20 mA
Igq = 2x2,5 2x1,5 2x2, 8 2x3 mA
Na = 2x60 2x60 2x52 2x50 W
Qa = 2x15 2x17,5 2x19 2x20 W
Qg2 = 4 4,25 4,5 5 W

n = 75 71 64 I 60 %

1) Kreisverluste sind nicht berticksichtigt
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. $
RS 1009 HOCHFREQUENZVERSTARKER R%-:;?N

C-Betrieb, intermittierender Betrieb

Beide Systeme in Gegentaktschaltung

f = 250 500 MHz
Ua = 750 600 \'2
N, = 2x75 2x60 w
Ugz = 300 300 v
Ugi = -175 -175 v
I, = 2x120 2x120 mA
Ig1 = 2x5 2x5 mA
Rg1 = 50 50 kQ
Q, = 2x22,5 2x22,5 w
ng = 8 8 w
Uge - 100 100 v

f = 250 MHz
N~ = 96 wt)
U, = 750 v
Ug2 - 250 v
Ugs = -80 v
Ugi-gts - 260 v

l:a = 2x90 mA
Ig2 = 14 mA
Igq = 2x1,7 mA
N, = 2x67,5 w
Q, = 2x19,5 w
ng = 3,5 w

n = 71 %

1) Kreisverluste sind nicht bertucksichtigt.
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'llél!l ANODEN-UND SCHIRMGITTERMODULATION

ROHREN
C-Betrieb, Dauerbetrieb
Beide Systeme in Gegentaktschaltung

£ = 250 500 MHz
U, = 600 480 v
N, = 2x45 2x33,5 W
Ugz = 300 300 v
Ug = -175 -175 v
I = 2x92 2x92 mA
Ig1 = 2x5 2x5 mA
Ry B 50 50 w 1)
Rg4 = 25 25 k@ 2)
Q. = 2x14 2x14 w
Qg2 = 7 7 w 3)
Qg2 = 4,6 4,6 w4)
Usic = 100 100 v
£ = 60 250 MHz
Nop, = 7 64 w 5)
Ua = 600 600 v
Ugz = 250 250 v
Ugt = -80 -80 v
Ugte = 105 130 v
I = 2x75 2x75 mA
Iy = 20 18 mA
Igs = 2x3,8 2x1,6 mA
N, = 2x45 2x45 w
Q, = 2x9,5 2x13 w
Qg = 5 4,5 w
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ANODEN-UND SCHIRMGITTERMODULATION

SIIMENS
RS 1009 ROHREN
C-Betrieb, Dauerbetrieb
Beide Systeme in Gegentaktschaltung
n = 79 71 %
m = 100 100 %
Ug2s = 90 90 v
Nmod = 45 45 w
1) pro System
2) pro Rbhre
3) Schirmgitter tber Drossel moduliert
4) alle ttbrigen Modulationsarten
5) Kreisverluste sind nicht bertucksichtigt.
ROK 2226/ 1, 2,60 6



méuu ANODEN- UND SCHIRMGITTERMODULATION

ROHREN C-Betrieb, intermittierender Betrieb

Beide Systeme in Gegentaktschaltung

f 250 500 MHz
U, 600 480 v
N, 2x50 2x40 w
Ug2 250 250 v
§) -175 -175 \'
g1
Ia 2x100 2x100 mA
Ig1 2x5 2x5 mA1)
Ry 50 50 kQ
Ry 25 25 ka2 2)
Q, 2x15 2x15 w
QgZ 8 8 w 3)
4
Q2 5,2 5,2 w4
Uge 100 100 v
f 60 250 MHz
Nrr 79 71 w 5)
Ua 600 600 A\
ng 250 250 v
Ug1 -80 -80 A%
Ugts 105 130 v
I, 2x83 2x83 mA
IgZ 16 16 mA
Ig1 2x4 2x1,7 mA
Na 2x50 2x50 w
Qa 2x10,5 2x14,5 w
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RS 1009 ANODEN-UND SCHIRMGITTERMODULATION ng:;u

C-Betrieb, intermittierender Betrieb EN
Beide Systeme in Gegentaktschaltung

Qg = 4 4 w

n = 79 71 %

m = 100 100 %

Ug2s = 90 90 \'s

Niod = 50 50 w

1) pro System

2) pro Roéhre

3) Schirmgitter tber Drossel moduliert

4) alle Ubrigen Modulationsarten

5) Kreisverluste sind nicht berticksichtigt.
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sllélus HOCHFREQUENZVERSTARKER

ROHREN B-Betrieb Ig1 =0
Einseitenbandverstarker

f by 250 MHz
Ua = 750 v
Ug2 = 300 \
Ugs = -175 s
I, = 2x110 mA
Q. = 2x20 w
Qg2 = 7 w

Betriebsdaten

I II 111
f < 30 MHz
AN
Ny~ = 0 74 37 w
v
U, = 750 A%
ng = 280 v
Ug1 = -30 v
A\
Ug1 s = 0 30 30 v
Ia = 40 150 100 mA
Ig2 = 0 25 12 mA
N, = 30 112,5 75 w
Q. = 30 38,5 38 w
gz = 0 7 3, 4 w
n = - 65 49 %
= 2860 2860 2860 Q

I keine Ansteuerung
II Einton - Aussteuerung

III Zweiton - Aussteuerung
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RS 1009 HOCHFREQUENZVERDREIFACHER R%-.%?N
C-Betrieb

Beide Systeme in Gegentaktschaltung

f = 250 500 MHz
N, = 2x60 2x50 w

a = 750 600 v
Ug2 = 300 300 v
Ugs = -175 -175 v
I = 2x110 2x110 mA
Igq = . 2x5 2x5 mA
Ry = 50 50 k2
Qa = 2x20 2x20 w
Qg2 = 7 7 w
Usie = 100 100 v
£ = 50 ...150 50 ...150 75 ...230 MHz
N~ = 20 18 12 w1
u, = 500 400 400 v
Ugz = 250 250 250 v
Ugy = -150 -150 -150 v
Ugr-gts = 360 360 360 v
I, = 2x60 2x73 2x65 mA
Ig2 = 10 16 20 mA
Igq = 2x3 2x2, 5 2x1,5 mA
N, = 2x30 2x29 2x26 w
Ng¢ = 2x0,6 20,5 2x0, 3 w1
Qa = 2x20 2x20 2x20 w
Qg = 2,5 4 5 w
n = 33 31 23 %

1) Kreisverluste sind nicht berticksichtigt
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§
iy IMPULSMODULATOR

U, = 7 kv
Uasp = 8 kv 1)

ng = 850 v

Ug = - 200 v

Ug1s = 450 A\

Lasp = 5 A (timp = max. 1,2 usec.)
Lisp = 6 A (timp = max. 0,2 psec.)
Ingp = 2 A

Ig1ﬂp = 2x1 A

N, = 2x30 w

Q, = 2x7,5 w

ng = 3 w

Qg1 = 2x0, 5 w

Ugie = 100 v

timp = 1,2 usec.

fimp = 1250 Hz (Impulsfolgefrequenz)
Tastverhdltnis = 0,0015

U, = 7 7 kv

Ug2 = 850 650 v

Ugs = -200 -200 v

Ugts = 450 450 v

Iasp = 5 6 A

R, = 400 1000 Q
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§
RS 1009 IMPULSMODULATOR nmns

timp = 1,2 0,13 psec.

timp = 1250 500 Hz Impulsfolgefrequenz
Tastverhiltnis = 0,0015 0,000 065

Anstiegszeit = 0,01 psec,

1) Fur Ausgleichsspannungen
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NIEDERFREQUENZVERSTARKUNG

SIIMENS
ROHREN

Beide Systeme in Gegentaktschaltung

UND MODULATOR

B-Betrieb Ig1 =0

Ua = 600
ng = 300
I, = 2x110
Rg1 = 50
N, = 2x60
Q, = 2x20
ng = 7
Usi = 100
N~ = . (V] 50 N 0 35 0 22,5
_ N \% NV
U, = 600 450 300
Ug2 = 250 250 250
Ug1 = -27,5 -27,5 -26
N ~ A
Ugt-gis = 0 55 0 55 0 52
I, = 2x20 2x62 2x20 2x58 2x20 2x56
IgZ = 0,9 23 1,4 27 2,2 28
N, = 2x12 2x37 2x9,0 2x26 2x6,0 2x16, 8
Q, = 2x12 2x12 2x9,0 2x8,5 2x6,0 2x5, 6
Q2 = 0,2 5,8 0,4 6,7 0,6 7,0
n = - 67,5 - 67,5 - 67
k = - 2,4 - 3,1 - 2,9
N VT - N N
R, = 12,5 10 6,5

ROK 2226/ 1.2.60
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NIEDERFREQUENZVERSTARKER

SIEMENS
RS 1009 UND MODULATOR RGHREN
8-Betrieb Ig1 >0
Beide Systeme in Gegentaktschaltung
Ua = 600 v
ng = 300 \'
Ia = 2x110 mA
Rgy = 50 kQ
N, = 2x60 w
Qa_ = 2x20 w
ng = 7 w
U&'k = 100 v
Na"’ = 0 86 0 60 0 37 W
\ AN
"V a % \ %
U, = 600 450 300 A\
Ug2 = 250 250 250 v
U = -25 -25 -25 v
81 _/\ “
Ugt-gts = 0 78 0 76 0 75V
I = 2x25 2x100 2x25 2x97 2x25 2x94 mA
Ig2 = 1,2 26 1,9 28 2,8 28 mA
181 £l 0 2x2,6 0 2x2,6 0 2x2,6 mA
N, = 2x15 2x60 2x11,2 2x43,5 2x7,5 2x28,2 W
Ngt = 0 2x0, 1 0 2x0, 1 0 2x0,1 W
Q, = 2x15 2x17  2x11,2 2x13,5 2x7,5 2x9,7 W
Qg2 = 0,3 6,5 0,5 7,0 0,7 7,0 W
n = - 71,5 - 69 - 65,5 %
k = - 5 - 5 - 5 %
~ ~ s \ Y,
R, = 8,0 6,0 4,0 Q2
R6K 2226/ 1.2, 60 14
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RS 1009 KENNLINIENFELD !llélus

ROHREN
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RS 1009 KENNLINIENFELD suénu
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ROHREN BETRIEBSKENNLINIEN

fiir NF-Verstarker und Modulator B-Betrieb
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RS 1009 BETRIEBSKENNLINIEN Rg?;g

fiir NF-Verstarker und Modulator B-Betrieb
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ROHREN BETRIEBSKENNLINIEN

fiir NF-Verstarker und Modulator B-Betrieb
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RS 1009 BETRIEBSKENNLINIEN R’c',':;'é'N
fir NF-Verstarker. und Modulator B-Betrieb
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RoOK 2726/1. 2.60 K10



